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三处固定螺栓拆除 支撑聚氨酯，用后摘除
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叉车方向

圆柱支撑体
机架

安装方向
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轴 1

轴 2轴 3

注：按图 7 所示的角度安装静平台，

轴 1 要垂直于机架顶部任意红色

横梁位置安装

机架顶部缺口

动力线航插

编码器线航插

1. 双手握住红色部分，撑开拉簧

2. 球铰套入球碗

9



1

2

3.按此方向取出控制柜

注：移动完成后，请务必旋转福马轮顶
升螺母，确保控制柜支撑稳定。
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按如图所示的箭头指引位置查看并联机器人和控制柜标签，确保项目代号和设备序列号一致，不
可相互混用。
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